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Systemy moduiowe

Podstawa wysokiej wydajnosci maszyny jest optymalna wspotpraca silnika i elektronicznych
elementdw techniki napedowey.

Serworegulatory KEB COMBIVERT F5-MULTI wspdfpracujg zaréwno z silnikami
synchronicznymi jak i asynchronicznymi.

Poprzez wykorzystanie odpowiednich sprzezen zwrotnych oraz dopasowanie charakterystyk
momentu i predkosci obrotowej przy wykorzystaniu przektadni mechanicznych:

- walcoweyj,
- walcowej z watem drgzonym,
- walcowo slimakowej,
- walcowo stozkowej lub
- planetarnej

stworzone zostaty kompletne rozwigzania, spetniajace roznorodne wymagania w zakresie
budowy maszyn i urzadzen, opcjonalnie dostepne z hamulcem mechanicznym.

Szeroki asortyment zaciskdw przytaczeniowych pozwala na szybkie uruchamianie
przetestowanych i gotowych do pracy urzgdzeri, oraz w znacznym stopniu utatwia ich
instalacje. . '

-y
Hamulec \\{&
z magnesami

trwalymi

Hamulec
sprezynowy

Enkoder

przyrostowy
AResolwer

Hipertace® @

EnDat

nkoder absolutnego
polozenia




KEB COMBIVERT MOTORS przedstawia aktualne mozliwosci sterowania predkoscia obrotowa i
momentem obrotowym silnikdw synchronicznych i asynchronicznych.

Silniki synchroniczne

Stanowig idealne rozwigzanie dla napedow o wysokiej dynamice, niewielkich wartosciach
momentdw bezwtadnosci i znacznych wartosciach momentdw chwilowych.

Wyposazone w resolwer albo wysokiej rozdzielczosci enkoder sin/cos, z informacjg potozenia i
elektroniczng tabliczka znamionowa, stojg do dyspozycji dwa rodzaje silnikow z mozliwym
przecigzeniem do 400 %.

BASE LINE 0,2...25 Nm

- gladka powierzchnia
- podiaczenie od tytu

DYNAMIC LINE 0,2...70 Nm

- wysokie rezerwy termiczne
- podiaczenie boczne

Silniki asynchroniczne

Wykorzystywane w uktadach napedowych o wysokich wartosciach momentdw bezwtadnosci
oraz ich opanowaniu podczas regulacji predkosci obrotowej lub momentu.

Kombinacja silnikow asynchronicznych z COMBIVERT F5-MULTI oraz sprzezeniem zwrotnym
enkodera przyrostowego lub wysokiej rozdzielczosci enkodera sin/cos, daje moZzliwos¢ doktadnej
regulacji rowniez w zakresie bardzo niskich predkosci obrotowych.

Modutowa konstrukcja przektadni mechanicznych KEB COMBIGEAR pozwala na optymalne
dostosowanie predkosci obrotowej oraz momentu do wymagari maszyny.

TORQUE LINE 0,12...75 kW




BASE LINE

Silniki synchronicznie serwo SM.200

Sa to bezszczotkowe, trojfazowe silniki ze sprzezeniem zwrotnym resolwera, dla klasycznych
zastosowari napedu serwo we wszystkich dziedzinach budowy maszyn.

Silniki z magnesami trwatymi (NdFeB) w wirniku i dwubiegunowym rewolwerem z watem
drgzonym posiadajg z tytu rownolegle rozmieszczone zaciski potaczeri silnika i resolwera.
Opcjonalnie dostepne sa z wersji z hamulcem. Umieszczone w uzwojeniach stojana czujniki
temperatury umozliwiaja ochrone termiczng uzwojeri silnika.

Witasciwosci Opcje
® gladka powierzchnia obudowy ® hamulec
® rozmiary kotierza wedtug norm ICE, ® specjalne kotnierze
pasowanie j6, doktadnosc¢ wedtug ® watsilnika bez potaczenia wpustowego
DIN 42955, klasa tolerancji R ® pierscieri uszczelniajgcy wat
® klasa drgan N wedtug DIN ISO 2373 ® szlifowana koricowka watu silnika
® klasa izolacyjna F wedtug DIN 57530 dla ztagcza wttaczanego olejowego,
® forma budowy IM B5 wedtug DIN 42950 klasa tolerancji k5
® wafsilnika z potgczeniem wpustowym ® [zolacja tropikalna
® stopieri ochrony obudowy IP 64 ® Wwysokiej rozazielczosci enkoder
® wysoka zywotnos¢ dzieki zastosowaniu Hiperface® lub EnDat®
techniki bezszczotkowej ® fabrycznie wbudowane przektadnie mechaniczne
® Zzintegrowany resolwer
Wielkosc M, M, M, . Ny N ax Jrotor
silnika [Nm] [Nm] [Nm] min?]  [min?] [kgem?]
87 mm ' 12* 018 02 08 6000 12000 0,06
21. 0,19 0,2 0,8 4500 12.000 0,06
55 mm ’ 22, 036 04 1,6 4500 12000 0,08
23. 0,55 06 24 4500 12.000 0,11
24, 0,72 08 32 4500 12.000 0,14
88 mm , 31. 0,55 0,65 26 3.000 12.000 045
32. 1,15 1,3 52 3.000 12.000 0,7
33. 2,15 25 10 3.000 12.000 1,2
41. 2,3 26 10 3.000 12.000 1,65
42. 4,6 53 21 3000 12000 313
43. 6,3 75 30 3.000 12.000 4,5
51. 56 6,6 26 3.000  6.000 8,9
52. 85 105 42 3.000  6.000 11,9
53. 10,7 135 54 3.000 6.000 134
61. 10,0 135 54 3.000 5.000 15,8
62. 14,0 19,0 76 3000 5000 220
63. 16,0 22,0 88 3.000  5.000 25,1
71. 20,0 26,0 104 3.000  5.000 82
72. 23,0 32,0 128 3.000 5.000 104,0

* Silnik bez czujnika termicznego, podtaczenie: wolne przewody silnika i resolwera dft




| | | Zalecana
0/400V N/400V 'maxi400V \yielkoSé

[A] [A]  [Alserworegulatora
093 0,89 04./09.
06 06 2,7 04./09.
0,93 0,9 42 04./09.

1,2 1,15 5 04./09.
1,5 145 6,8 04./09.

0,45 045 20 04./09.
0,54 052 24 04./09.
0,73 071 33 04./09.
082 0,79 37 04./09.

1,08 1 5 04./09. N 066 0,65 3 04./09.
1,7 1,6 7,5 04./09. g 10 095 4,5 04./09.

3 2,8 13,5 09. ol 1,81 1,64 82 09.

3 2,8 13 09. S 1,92 1,76 83 09.
6,3 57 27,5 10. < 359 18 10.
8,6 7,6 38 10. Y 4,7 4,2 22 10.

S
7,7 6,9 35 10. % 4,6 4,1 21 10.
12 10,5 55 12 N 6,9 6,0 32 12.
15,7 135 72 13. % 89 7,6 41 13.
181 144 83 13. ;; 10,8 87 49 13.

25 20 114 14.
28 22 128 15.

305 255 137 15.
376 295 168 16.

14,7 11,8 67 14.
16,3 129 75 15.

17,0 141 76 15.
21,4 169 96 16.

gosc I =1,5m Zalecana wielkosc serworegulatora F5-M /-S dla M, = 2,5 xM,

ax okolo




BASE LINE

Wymiary

D |\
] K (K1)
Wielkosé A B C D K Waga K1 Dane hamulca z magnesami trwatymi
silnika silnik hamulec M, J, n.. U, Iy ; i, typ
Wymiary w [mm] kgl [kg] [Nm] [kgem?]  [min®]  [V]  [A]  [ms] [ms]

12. 25 32 M3x7 6 98 08 w przygotowaniu

21. 40 63 58 9 106 09 0,18 139 2 0,068 10000 24 046 6 25 03.P1
22. 40 63 58 9 121 1,1 0,18 154 2 0,068 10000 24 046 6 25 03.P1
23. 40 63 58 9 136 1,25 0,18 169 2 0,068 10000 24 046 6 25 03.P1
24. 40 63 58 9 151 1,45 0,18 184 2 0,068 10000 24 046 6 25 03.P1
31. 80 100 7 14 115 1,9 035 148 45 0,18 10000 24 0,5 7 35 O05.P1
32. 80 100 7 14 133 23 035 166 4,5 0,18 10000 24 0,5 7 35 O05.P1
33. 80 100 7 14 169 33 035 202 45 0,18 10000 24 0,5 7 35 O05.P1
41. 95 115 9 19 155 4,5 052 187 9 054 10000 24 0,75 7 40 06.P1
42. 95 115 9 19 185 5,7 052 217 9 054 10000 24 0,75 7 40 06.P1
43. 95 115 9 19 230 76 052 262 9 054 10000 24 0,75 7 40 06.P1
51. 130 165 12 24 186 80 1,0 229 18 1,66 6000 24 1,0 10 50 07.P1
52. 130 165 12 24 220 98 1,0 263 18 1,66 6000 24 1,0 10 50 07.P1
53. 130 165 12 24 237 11,2 1,0 280 18 1,66 6000 24 1,0 10 50 07.P1
61. 180 215 13 24 192 11,9 1,8 238 36 556 5000 24 1,09 22 90 O08.P1
62. 180 215 13 24 226 183 1,8 272 36 556 5000 24 1,09 22 90 O08.P1
63. 180 215 13 24 243 21,5 1,8 289 36 556 5000 24 1,09 22 90 O08.P1
71. 180 215 15 28 240 28,0 18 284 36 556 5000 24 1,09 22 90 08.P1

N
N

72. 215 1,8 5,56 5000 24

Legenda:

czas wytgczenia
czas zatgczenia
prad znamionowy
napiecie znamionowe

(+6%/-10 %)

~

Nt

2



Technika potaczen dla silnikow BASE i DYNAMIC LINE
Rodzaje wtyczek i przewoddw

Potgczenie resolwera

Nr. ztgcz Opis Kolor zyty

1 - SIN_LO czerwony

2 7 COS_LO rozowy

O] SIN_REF_LO Zétty

7 SIN-REF zielony

10 SIN niebieski

11 coSs szary

Zlgcza 3, 4, 6, 8, 9i 12 pozostajg niepodiagczone

Potaczenie enkodera sin/cos

Nr. ztgcza Opis Kolor zyty
A (+) zielony
A(-) Zotty
R (+) szary
D (-) fioletowy
C(+) biaty
C(-) brazowy
GND Biato/zielony .
+5V szaro/rozowy § Przewody podtgczeniowe:
B (+) niebieski
B (-) czerwony
R (-) rozowy
D (+) czarny

Ztgcza 8, 9, 15, 16 i 17 pozostajg niepodiaczone

Potgczenie enkodera Hiperface® Resolwer
Nr . zigcza Opis Kolor zyty 00.F5.0C1—-1
REFSIN czerwony T
REFCOS Gt
DATA (+) jﬁafy Enkoder sin/cos
DATA (-) rézowy 00.54.209-0_ _ _
SIN (+) niebieski
COS (+) zielony .
+12V brgzowy Hip erface®
GND biaty 00.54.809—-0__ _
Ztgcza 1, 2, 3i 12 pozostajg niepodigczone
Potgczenie enkodera EnDat® EnDat®
Nr . zfgcza Opis Kolor zyty 00.F5.0C1-4__ _
7 +5V brazowy
8 Takt (+) czarny . PP
9 Takt (-) fioletowy zasilanie silnika:
10 GND biaty
12 B (+) niebieski
13 B(-) czerwony przekroj Nr artykutu
;4 gf’ﬂ(fa) (+) SZ&;W 1,5 mm? 00.54.019-_ _ _
O] + zielony _
16 A () 26ty 2,5 mm? 00.54.119-_ _ _
17 Data (-) rézowy 4 mn? 00.54.219-_ _ _

Ztgcza 1,2, 3, 4, 5, 6i 11 pozostaja niepodigczone

Potaczenie wtyczki zasilania

Nr . ztgcza Opis

PE

hamulec (+)
hamulec (-)
ztagcze
termistora PTC

TOW™N WAR

Numer zyty
1
2
&
zielono/Zotty
5]
6
7
8

Dtugosci standardowe kabli:

2m,3m, 5m,
7m,10m, 15m,
20m, 30 m, 50 m




DYNAMIC LINE

Silniki synchronicznie serwo SM.000

S3 to statowzbudzone, elektronicznie regulowane silniki syn-
chroniczne o niewielkich rozmiarach i niewielkiej wadze, stoso-
wane w aplikacjach, w ktdrych wymagana jest najwyzsza
jakosc i precyzja pozycjonowania.

55mm

Trojfazowe, szesciobiegunowe silniki z magnesami trwatymi
(NdFeB) w obudowach kompaktowych charakteryzuje bardzo

oka dynamika ’

® zmienna predkosc obrotowa

70mm

® klasa izolacji "F*

® stopieri ochrony IP65
(DIN EN 60034-5)

. 92 mm
® obracalne przytacza przewodow

silnika i sprzezenia zwrotnego ’
stanowig standard dostepny wraz z
® resolwerem lub

® wysokiej rozdzielczosci
enkoderem-Hiperface®,
enkoderem-EnDat® lub 110 mm
enkoderem-SSI. s v

Witasciwosci

® fermiczna ochrona silnika, termistor PTC
z pomiarem temperatury do 145 °C
wat silnika z potaczeniem wpustowym
klasa drgari "R” wedtug DIN VDE 0530-14
doktadnosc¢ kotnierza N wedtug DIN 42955
tozysko kulkowe poprzeczne z odpornym na wysokie
temperatury smarem, przedtuzajacym zywotnosc¢
zaprojektowane dla trybu pracy S1
zakres temperatur otoczenia od -20 do +40 °C
® cksploatacja do wysokosci 1000 m n.p.m.

bez spadku wydajnosci
® Jakier czarny, matowy (RAL 9005)
® zezwolenie UL
® wysoka wydajnosc i przecigzalnosc

Opcje

® hamulec
® fabrycznie wbudowane przektadnie mechaniczne
® specjalne waty silnika

Wielkosé
silnika

A1.SM
A2.SM
A3.SM
A4.SM

B1.SM

B2.SM

B3.SM

C1.5M

C2.5M

C3.5M

C4.5M

D1.SM

D2.SM

D3.SM

D4.SM

E1.SM

E2.SM

E3.SM

E4.SM

F1.SM

F2.5M

F3.SM

M

N

[Nm]

0,32
0,48
0,6
0,8

0,6
0,5
1,3
1,0
2,0
1,5

0,8
0,75
0,7
2,4
2,2
2,0
3,9
g5
2,8
5,0
4,5
3,0

3,7/5,5

3,5/5,4

3,0/4,2

6,1/8,7

5,8/8,4

3,8/7,5
8,4/12,2
7,6/12,0
5,0/10,5
9,6/15,6
8,6/15,5

7,0/11,2
6,5/10,3
5,2/9,3
12,2/18,7
11,0/17,1
7,6/15,5
16,5/26,0
14,6/23,8
8,7/21,6
21,4/33,0
15,5/31,6

22,5/35,4
21,5/35,0
20,0/31,7
16,0/28,0
42,0/64,0
38,0/63,0
31,0/58,2
61,0/92,8
52,0/90,0

[Nm]

0,34
0,5
0,65
1,0

0,65
1,5

2,3

0,95

2,7

4,5

6,0

4,2/6,2

7,0/10,5

10,0/14,¢

12/18,5

8,5/12,9

14/21,5

19/30

27/42

25/39

50/75

70/110

—
B > chiodzeniem obcym



max_

[Nm]

1,7
2,5
3,2
5,0

3,1
3,1
7,2
7,2
11,0
11,0

4,3

12,2

20,3

27,0

27,0

31,5

45,0

54,0

42

70

85

121

88

175

245

Zalecana wielkosc serworegulatora F5-M /-S dla M,

n
min?]

6000
6000
6000
6000

4.000
6.000
4.000
6.000
4.000
6.000

3.000
4.000
6.000
3.000
4.000
6.000
3.000
4.000
6.000
3.000
4.000
6.000

3.000
4.000
6.000
3.000
4.000
6.000
3.000
4.000
6.000
3.000
4.000

2.000
3.000
4.000
2.000
3.000
4.000
2.000
3.000
4.000
2.000
3.000

1.500
2.000
3.000
4.000
1.500
2.000
3.000
1.500
2.000

n

max

[min?]

9000
9000
9000
9000

9000
9000
9000
9000
9000
9000

6.000
6.000
6.000
6.000
6.000
6.000
6.000
6.000
6.000
6.000
6.000
6.000

6.000
6.000
6.000
6.000
6.000
6.000
6.000
6.000
6.000
6.000
6.000

4.000
4.000
4.000
4.000
4.000
4.000
4.000
4.000
4.000
3.000
3.000

4.000
4.000
4.000
4.000
4.000
4.000
4.000
4.000
4.000

J

Rotor

[kgem?]

0,17
0,24
0,31
0,45

0,22
0,22
0,36
0,36
0,57
0,57

1,2
1,2
1,2
2,7
2,7
2,7
4,2
4,2
4,2
54
54
54

4,8
4,8
4,8
7,4
7,4
7,4
9,8
9,8
9,8
12,7
12,7

12,3
12,3
12,3
19,5
19,5
19,5
26,7
26,7
26,7
36,0
36,0

84,0
84,0
84,0
84,0
147
147
147
210
210

1/3 fazy 230V (180... 260 V)

ID/ZODV

[A]

1,2
1,5
2,0
3,2

1,9
2,6
3,2
50
55
7,7

1,5
2,0
3,0
3,2
4,3
6,5
51
6,7
9,9
7,1
9,1
13,7

5,3/-
7,0/~
10,2/-
8,5/-
11,6/-
16,0/-
12,4/-
17,0/~
22,6/-
14,2/-
18,2/-

6,4/-
9,6/-
12,8/-
10,3/-
16,0/-
21,3/-
14,0/-
21,1/-
26,3/-
19,8/-
27,8/-

IN/ZODV

[A]

1,3
1,7
2,3
3,4

2,0
25
2,9
4,4
4,7
6,6

1,4
1,8
2,4
3,0
3,6
5,3
4,6
55
6,7
6,3
7,3
7,9

4,9/-
3,5/-
8,2/-
8,1/-
10,5/-
9,6/-
10,9/-
13,5/-
12,7/ -
12,2/-
13,5/ -

53/-
7,7/ -
8,3/ -
9,0/ -
12,5/ -
11,6/ -
12,7/ -
16,8/ -
12,5/ -
15,6/ -
16,0/ -

x — okolo

Zalecana
If"jjz\?]”"v wielkosé
serworegul
10,0 04./09.
12,8 04./09.
15,3 04./09.
24,0 09.
16,1 04./09
22,1 09.
27,2 09.
42,4 09.
46,7 10.
65,3 10.
10,6 04./09
14,1 04./09
21,2 09.
22,6 09.
30,4 09.
45,9 10.
36,0 10.
47,3 10.
70,0 10.
50,2 10.
64,3 10.
96,8 12.
35,9/- 09.
47,5/- 09.
69,2/- 12.
57,7/- 12.
78,8/- 12.
108,6/- 12.
84,1/ - 12.
115,4/- 12.
152,7 - 13
96,3/- 12.
123,5/- 13.
48/- 10.
72/- 10.
97/- 12.
78/- 12.
121/- 12.
160/- g},
95/- 13.
143/- 14.
178/- 14.
34/- 13.
188/- 14.
25 xM

latora

/

0/400V
A

0,85
1,0
1,2
1,6

0,9
1,3
1,6
2,4
2,4
3,5

0,8
1,0
1,6
1,9
2,5
3,7
2,9
3,8
5,6
4,2
89
7,8

3,0/4,1
4,0/5,4
6,0/8,1
4,8/6,8
6,4/9,2
9,9/14,2
7,2/10,4
9,7/14,1
13,6/19,7
8,5/12,3
11,6/16,8

3,7/5,6
5,6/8,5
7,4/11,2
5,6/7,8
9,0/11,6
12,0/15,2
8,1/12,8
12,4/19,6
16,2/25,6
11,9/15,2
17,3/22,2

8,2/12,3
11,1/16,6
17,0/25,4
22,2/33,2
17,0/25,5
22,3/33,5
32,2/48,3
23,1/34,8
30,8/46,0

3 fazy 400V (305... 500 V)

/

N/4QOV
A

0,9
1,1
1,3
1,7

0,9
1,2
1,4
2,1
2,0
3,0

0,75
0,9
1,3
1,8
2,1
30
2,7
31
38
3,7
4,4
4,5

2,8/4,2
3,5/5,0
4,8/6,7
4,5/6,4
5,8/8,4
5,9/11,7
6,3/9,2
7,7/12,2
7,6/16,0
7,3/11,5
8,6/14,7

3,1/5,0
4,5/7,1
4,8/8,6
4,9/7,5
7,0/10,9
6,5/13,3
7,3/11,5
9,9/16,1
7,7/19,1
9,4/14,5
9,9/20,2

7,5/11,8

9,7/15,8
13,8/21,9
14,8/25,5
14,5/22,1
17,2/28,5
20,6/38,7
20,9/31,8
23,7/41,1

/

max/400V
A

8,5
9,2

11,1
13,6
20,4
20,4

7,7
11,3
13,3
17,6
26,1
20,5
26,8
39,5
29,7
38,9
55,1
20,4

67.2

85
110

85
111
160
115
153

KEB ==

Zalecana
wielkosc¢



DYNAMIC LINE

Wymiary

P L I
y
<| o II )
A
y ’
B K /K1 -
Wielkosé A B C D K Waga K1 Dane hamulca z magnesami trwatymi
silnika silnik hamulec M, J, n.. U, Iy i i, typ
Wymiary w [mm] [kl [ka] [Nm] [kgem?]  [min?] — [V]  [A]  [ms] [ms]
AI1SM 40 63 58 9 121 1.0 0.18 145 2 0.068 9000 24 046 6 25 O03.P1
A2SM 40 63 58 9 133 1.2 0.18 157 2 0.068 9000 24 046 6 25 O03.P1
A3.SM 40 63 58 9 145 1.4 0.18 169 2 0.068 9000 24 046 6 25 O03.P1
A4SM 40 63 58 9 170 1.8 0.18 194 2 0.068 9000 24 046 6 25 O03.P1
B1.SM 60 75 58 11 136 1.5 0.30 164 2.5 018 9000 24 050 7 35 O05P1
B2SM 60 75 58 11 160 2.1 0.30 188 2.5 0.18 9000 24 050 7 35 O05P1
B3.SM 60 75 58 11 195 2.9 0.30 223 25 018 9000 24 050 7 35 O05P1
Ci1.SM 80 100 7 14 156 2.7 050 202 9 0.6 6000 24 0.75 7 40 O06.P1
C2SM 80 100 7 14 180 39 050 226 9 0.6 6000 24 0.75 7 40 O06.P1
C3.SM 80 100 7 14 214 52 050 260 9 0.6 6000 24 0.75 7 40 O06.P1
C4.SM 80 100 7 14 248 6.6 050 294 9 0.6 6000 24 0.75 7 40 O06.P1
Di1.sM 95 115 9 19 218 6.3 0.78 226 11 23 6000 24 084 22 90 O08.P1
D2.sM 95 115 9 19 248 7.9 0.78 56 11 23 6000 24 084 22 90 O08.P1
D3.sM 95 115 9 19 278 9.6 0.78 286 11 23 6000 24 084 22 90 O08.P1
D4.SsM 95 115 9 19 308 11.2 0.78 316 11 23 6000 24 084 22 90 O08.P1
E1.SM 130 165 11 24 231 10.2 1.63 276 35 59 4000 24 1.1 22 90 O08.P1
E2.SM 130 165 11 24 261 12.3 1.63 306 35 59 4000 24 1.1 22 90 O08.P1
E3.SM 130 165 11 24 291 155 1.63 336 35 59 4000 24 1.1 22 90 O08.P1
E4.SM 130 165 11 24 336 20.4 1.63 381 35 59 3000 24 1.1 22 90 O08.P1

F1.SM 180 215 14 32 348 30.5 3.80 348 85 17.6 4000 24 1.5 25 140 09.P1
F2.SM 180 215 14 32 428 44.0 3.80 428 85 17.6 4000 24 1.5 25 140 09.P1
F3.SM 180 215 14 32 508 57.5 3.80 508 85 17.6 4000 24 1.5 25 140 09.P1

Legenda:

t, czas wytgczenia

t, czas zatgczenia

I, prad znamionowy

U, napiecie znamionowe

(+6%/-10 %)

10



Rozwigzania systemowe z przektadniami mechanicznymi

Przektadnia walcowo slimakowa

Przektadnia walcowa z watem drgzonym

Przektadnia walcowo
stozkowa

Przektadnia walcowa

Przektadnia planetarna

Typ silnika Typ przektadni

BASE LINE DYNAMIC LINE walcowa watdrazony stozkowa Slimakowa planetama planetarna
SM.200 SM.000 G F K S} LP SP
21...24 Al ... A4 - = = - ° °

= B1...B3 ° ° ° ° ° °
L, 000 EF5) Cl..cC4 . ° ° o ° °
41 ...43 D1 ... D4 . ° ° o ° °
51...53 El..E4 . ° ° o ° °
61..72 F1...F3 ° ° ° ° - -

Dobor i podporzadkowanie przektadni wedtug programu komputerowego KEB-COMBIDRIVE.
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TORQUE LINE

Silniki asynchronicznie serwo

zaprojektowane specjalne do pracy z przemiennikami czestotliwosci
KEB COMBIVERT F5-MULTI

tworzg ekonomicznag alternatywe dla dotychczasowych rozwigzar w dziedzinie napedow
elektrycznych, rowniez dla zerowych wartosci predkosci obrotowej (n = 0).

Wyposazenie:
® konstrukcja typu B3 albo B5

® stopieni ochrony z chtodzeniem obcym IP 55
® cnkoder 2.500 ink./obrdt, RS 422, 5V DC, wtyczka 12 kontaktowa
® fermiczna ochrona silnika, 3 termistory PTC
® opcjonalnie z hamulcem sprezynowym
Wielkos¢ Moc m, m, m_. n, n_. Yootor Hamulec
silnika [kW] [Nm] [Nm] [Nm]  [min'] [min]  [kgem?] [Nm]
63 0,12 0,8 0,8 1,7 1.400 3.000 4,0 4
63 0,18 1,2 1,2 2,4 1.405 3.000 4,0 4
71 0,25 1,7 1,7 32 1.385 3.000 4,0 4
71 0,37 2,6 2,6 52 1.370 3.000 50 4
80 0,55 3,6 3,6 8,2 1.400 3.000 8,7 4/8
80 0,75 51 51 106 1.400 3.000 10,7 4/8
90 1,1 7,5 7,5 168 1.410 3.000 20,7 8/16
90 1,5 10,2 102 239 1.400 3.000 26,0 8/16
100 2,2 14,2 14,2 39,6 1.420 3.000 40,0 16/32
100 3,0 20,0 20,0 504 1.435 3.000 72,5 32/60
6,7 6,70 22,9 12.F5.M
112 4,0 26,6 266 76,6 1.435 3.000 90,0 32/60
88 880 380 13.F5.M
132 55 36,5 36,5 98,6 1.440 3.000 150 60/100
132 7,5 49,7 49,7 130 1.440 3.000 280 100/150
160 11 72,5 725 215 1.450 3.000 350 100/150
160 15 98,5 985 266 1.465 3.000 780 150/250
180 18,5 121 121 316 1.460 3.000 900 150/250
180 22 143 143 335 1.465 3.000 1380 250/400
200 30 195 195 421 1.465 3.000 1680 250/400
225 37 240 240 540 1.470 3.000 2750  na zgdanie
225 45 292 292 657 1.470 3.000 3130  naZgdanie

250 55 356 356 737 1.475 3.000 5250  nazZgdanie

75 484 484 9500 na Zgdanie

Silniki o mocy wiekszej niz 90 kW - na zgdanie
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I I N Zalecana
N/a00v 0a00v  'maxa00v  wielkosé
A A A przemiennika

0,6 1,4
1,0 2,3

1,4 2,6
1,8 3,8
2,8 6,8
3,6 10,7
4,5 139
59 18

89 34,5
na zgdanie

na zgdanie

na zgdanie
na zgdanie

1/3 fazy 230V (180... 260 V)
3 fazy 400V (305... 500V)

na zgdanie
na zgdanie

na zgdanie
na zgdanie

na zgdanie

na zgdanie
na zgdanie
na zgdanie

na zgdanie

Polecana wielkos¢ przemiennika F5-M dla M, = 2,5xM,

x = okolo
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TORQUE LINE

Wymiary
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Przemystowe motoreduktory dopasowujg moment oraz predkosc obrotowg watu wyjsciowego.
Program KEB COMBIGEAR opisuje konstrukcje modutowa klasycznych form przektadni

- walcowej
- walcowej z watem drgzonym
- walcowo stozkowej
- walcowo slimakowej.

Istotnymi wtasciwosciami tej grupy produktdw sg: doktadne zestopniowanie mozliwych
przetozeri z niewielkim krokiem, niewielkie wymiary oraz wytrzymata obudowa z Zeliwa szarego.

14



KEB I

Wielkos¢ P a b C e f wt d | u h p g s t k kB Bl al b1 cl el fls1 pi
silnika [kW] Wymiary w [mm]

63 012

63 018 80 100 7 95 120 40 11 23 4 63 167 124 8 125 354 354 14 140 95 9 115 3 9 174
71 0,25

71 037 90 112 11 116 138 45 14 30 5 71 175 124 8 16 328 328 14 160 110 9 130 359 184
80 055

80 075 100 125 12 125 168 50 19 40 6 80 191 139 10 21,5 384 384 16 200 130 10 165 3511 211
90 1,1

90 15 125 140 14 155 178 56 24 50 8 90 210 157 10 27 426 426 16 200 130 10 165 3511 220
100 22 140 160 15 175 192 63 28 60 8 100 227 177 12 31 502 502 18 250 180 11 215 4 14 252
100 3 140 160 11 171 188 63 28 60 8 100 237 196 12 31 557 557 20 250 180 11 215 4 14 262
112 4 140 190 18 180 224 70 28 60 8 112 249 196 12 31 591 591 20 250 180 11 215 4 14 328
132 55 140 216 16 180 256 89 38 80 10 132 310 217 12 41 644 644 35 300 230 12 265 4 14 328
132 75 178 216 16 218 256 89 38 80 10 132 332 258 12 41 701 701 35 300 230 12 265 4 14 350
160 11 210 254 18 257 296 108 42 110 12 160 360 258 15 45 779 779 35 350 250 13 300 5 18 375
160 15 254 254 18 301 296 108 42 110 12 160 402 313 15 45 853 853 35 350 250 13 300 5 18 417
180 185 241 279 20 288 328 121 48 110 14 180 422 313 15 51,5 853 853 35 350 250 13 300 5 18 417
180 22 279 279 20 326 328 121 48 110 14 180 441 351 15 51,5 969 969 35 350 250 13 300 5 18 436
200 30 305 318 22 360 372 133 55 110 16 200 461 351 19 59 969 969 35 400 300 15 350 5 18 461
225 37 286 356 25 343 413 149 60 140 18 225 525 390 19 64 972 40 450 350 16 400 5 18 525
225 45 311 356 25 368 413 149 60 140 18 225 525 390 19 64 1012 40 450 350 16 400 5 18 525
250 55 349 406 28 412 471 169 65 140 18 250 576 440 24 69 1101 45 550 450 18 500 5 18 601
280 75 368 457 32 431 522 190 75 140 20 280 668 490 24 795 1179 50 550 450 18 500 5 18 663

COMBIGEAR

15



RANSAR

L0 0
2. %0 »
e a0’
-

!
[ 4
4 M N

ra's

S T
4 . b, f2*
R . '

0‘{«'&-. 5\-;‘4‘ 1 L A“"\ ¥ ] 4 ﬂ' e 1_..‘.:
Tei FAO) 748 &0 BT D) 7o 3556913 - B-maf At B
Kosielni.32/1 /}‘ [ () e A '{ ¥

Tel,; +42¢ 0) 38 1 A o%. E-ma ififo.keb@sezna

__Interpet: wwirkeb: ey L'

; RL D St
-

o a
Rl
Ma

L N
.

iJ. .B' - ._,'.'\ -
KE - IV C Al T . # -

”* 4 > - .
L\ 1 +32 A ot > ""e gien@keb.g

C’R& rugGustave Eiffel :‘:Q il

P -‘\u SN
x| W\“".’t\ﬁ“"é
!Hilﬁgr ;T‘r\el

# " -
. 1
GtoNFranCalse KEB =2 de a" Croix
45 ‘A'_QUEUE' EN BRIE
o FAX: +33 (0)1 457

—
r”:s‘
o

-

-y

]
L

o’

g
. )l-
BA

L
—— - —
p F
-
I
v
L)

D =
_— »
-
e T
s
e

WeoHTE%

L kel

H :Wildbacher Str. 5 = D - 0828§ Sc neeberg

Karl E. Brinkmann GmbH
Forsterweg 36 - 38 ¢ D - 32683 Barntrup

Telefon 05263/401-0 « Telefax 401 - 116
Internet: www.keb.de  E-mail: info@keb.de

ﬁwma

© KEB 00.0



